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DT360

security IS0 9001
Made in Ital o) W i ,
C E 2014135/EU LVD EE Detector de doble tecnologia de techo

Sensor digital de doble elemento (Digipyro™) 1
Sensor microonda 24,125GHz

Sensibilidad regulable mediante trimmer
Elevada inmunidad a RF 30Vm

Tensién nominal de alimentacion 12/24Vcc £5%
Absorcién maximo 28mA

Haces de la lente 43

Angulo de cobertura 360°

Cobertura 8mt

Salidas relé de estado sélido NC 100mA, 50Vcc max.

Tiempo estabilizacion inicial 40”
Sefalizacion local de memoria alarma
Nueva funcion AND / OR automatico
(anti-enmascaramiento) programable
Tamper de proteccion antiabertura
Funcion cuenta-impulsos 1 + 4

LED de senalizacion

Grado de seguridad 1

Clase ambiental 2

Dimensiones (A) 31mm

Dimensiones (@) 85mm

Conforme a la norma CEI EN50131-1

Esquéma de deteccion vertical
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Esquéma de deteccion horizontal
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El detector volumétrico DT360 esta dotado de un circuito de tecnologia SMT para garantizar una
mayor estabilidad en fase de utilizo y mayorinmunidad a la hipersensibilidad electromagnética.

La regulacion de la sensibilidad permite la instalacién en cualquier espacio que necesite una
proteccion volumétrica discretay segura.

La funcién "Memoria Alarma" sefialada por el LED incorporado permite reconocer cual detector ha
provocado la alarma cuando mas detectores estan instalados en serie en la misma zona; la conexioén del
positivo interrumpido (+12V Int.) de la central pondra a cero esta funciéon a cada reconexion de la
instalacion antorrobo.

INSTALACION

Se prefiere instalar el detector a una altura de cerca de 3,2mt para tener una cobertura de cerca de 4mt
de rayo; la instalacion a una altura inferior hace diminuir el rayo de proteccion, mientras la instalacion a
una altura superior alos 4mt. puede determinar una suficiente proteccion.

OBSERVA: No orientar el detector hacia objetos que podrian producir rapidos cambios de temperatura
como calefactores, radiadores eléctricos, acondicionadores de aire, flamas libres, etc.

o Evitartambién lainstalacion enlascercaniasde ellos.

o No obscurar parcialmente o completamente el campo de vision del detector.

o Efectuarlas conexiones segun el esquéma siguiente:
El bloque terminal M puede ser conectado al +INT de la central antirrobo si se desea activar la funcion
memoria alarma,de lo contrario se deja no conectado.
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FUNCIONAMIENTO

EI DT360 funciona en “doble tecnologia”; es decir que sélo si ambas las tecnologias detectan (tipico
funcionamiento AND), puede tratarse de una verdadera intrusién y se da la alarma en el relé. Eso
permite discriminar falsas alarmas debidas a la activacion del Unico sensor infrarrojos(a veces causado
por ej. por los rayos de sol) o del unico sensor microondas (a veces causado por ej. por objetos en
movimiento).

Para aumentar el grado de seguridad, en el DT360 se ha afiadido un Cuenta-impulsos para
contar las alarmas detectadas, y unavezalcanzado el valor configurado, activa el relé OUT.

o ENCENDIDO
Aplicando la tension de alimentacion el LED ROJO parpadea por cerca de 40 segundos durante la fase
de estabilizacion del circuito.

o SECCION IR .
Por cada sefializaciéon dela SECCION IR el LED AMARILLO se enciende.

« SECCION MICROONDA ]
e Porcadasenalizacion dela SECC/ION MICROONDA el LED VERDE se enciende.

>  OBSERVA: Rotando el Trimmer se puede regularla sensibilidad.

La regulacién del Trimmer actua tanto en la seccion  gegulacion sensibilidad

microondacomo enla seccién infrarrojo. /-\ +
-—

« FUNCIONAMIENTO “AND”

« Enelnormal funcionamiento cuando se detecta un
movimiento por ambas las tecnologias el LED rojo se
enciendey se abre el relé de salida.

« FUNCIONAMIENTO “OR automatico”
(antienmascaramiento)
Activando esta funcion (SW3=ON) el detector sefala

la alarma cuando uno sélo de los sensores detecta SW3=0N (OR automaético)
repetidas veces unos movimientos en el plazo de
cerca de 30 segundos. PIR o microonda

SE > 30”

Esta funcionalidad impide inutilizar el sensor enmascarando
s6lo una de las dos tecnologias de deteccion de
movimiento y protege al detector de posibles intrusiones.

CUENTAIMPULSOS m
Sielnumero de impulsos esta programado a uno, el detector

activaya también lasalida OUT (aperturadelos contactos) ey
y sefialala deteccion ala central antirrobo. SW3=OFF (AND)
Si el nimero de impulsos programados es mayor que uno, el

CT : - uno de los dos PIR,
LED rojo sefiala con un destello la primera deteccion luego se bos + | . d
quedaenpausa porcercade dos segundos. ambos * la microonda
Si continua el estado de deteccién movimiento o se verifica un
nuevo evento enlos 15 segundos sucesivos el LED rojo repite la sefializacién.

Cuando el numero de senalizaciones impulso alcanza el numero programado, el LED rojo se
enciende fijoy se abre el contacto OUT para senalarlaalarma ala central antirrobo.

OBSERVA: Pasados cerca de 15 segundos de la ultima deteccion, el contador de impulsos se pone a
cero.
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CUENTAIMPULSOS
Cada flash por parte del LED ROJO (es decir cada deteccién Microonda + PIR , sélo Microonda o sélo
PIR) se contara. Superado el nivel configurado en el cuentaimpulsos el LED ROJO se enciende y el relé
se ecita generandola alarma.

o=  Sea cual sea el numero de impulsos programado y el estado de activacion/desactivacion de
la funcion OR (anti-enmascaramiento), si un sensor detecta un movimiento de gran magnitud , el
detector se alarma, enciende el LED rojo fijo y abre los contactos en la salida OUT
inmediatamente sin la necesidad ni de alcanzar el nimero de impulsos programado ni detectar
movimiento con la otra tecnologia.

SWITCH1/SWITCH2 Colocar los dip-switch segun el valor que se desea :

1 Impulso 2 Impulsos 3 Impulsos 4 Impulsos
SW1=0FF SW1=0ON SW1=0FF SW1=0ON
SW2=0OFF SW2=0OFF SW2=0ON SW2=0ON

o EXCLUSION LED SENALIZACION

o Llevando el dip switch 4 en ON (SW=0ON) se deshabilitan las sefializaciones de deteccion de alarma de
los LED. Las Unicas sefalizaciones todavia activas son el destello inicial en fase de encendido del
detector y el destello para la activacién de la entrada memoria.

4
SW4=0N (activada exclusion) SW4=0FF (desactivada exclusion)

o RESUMEN FUNCIONAMIENTO LED
»  LED rojo: aplicando la tension de alimentacion se enciende por cerca de40 segundos durante la
fase de estabilizacion del circuito.
»  LED amarillo: se enciende para sefialar la actividad de deteccién del infrarrojo).
» LED verde: se enciende para sefalar la actividad de deteccion de la seccion microonda.

¢ MEMORIAALARMA
Esta funcion permite identificar qué detector ha generado un alarma.
Para activar lamemoria alarma conectar la entrada “M” ala salida “+INT”de la central antirrobo.

>  Funcionamiento LED rojo (memoria alarma)
o Destellolento (5seg.): conexion.
o Destello veloz: sefialacion de la deteccion del sensor con memoria alarma activa.
¢ Encendidofijo: sefialacion de la deteccion del sensor sin memoria alarma activa.
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